	
	



Опросный лист
Частотно-регулируемый привод низкого напряжения
	Только бюджетная цена
	Бюджетное технико-
коммерческое предложение 
	Полное технико-коммер-ческое предложение 

	Требуется только цена
	Требуются только 
основные данные
	Другое

	Желательный срок выдачи предложения
	Желательный срок поставки 


Технические пункты должны заполняться как можно более полно, для обработки Вашего запроса в самый быстрый срок!
	Заказчик
	Название проекта:
	Местонахождение:



	Количество приводов
	

	1 Характеристика нагрузки

	1.1 Циклограмма работы рабочего органа или двигателя. Зависимости скорости от времени (t) и нагрузки (момента) от времени М(t) (указать требуемое время разгона, работы в номинальном режиме, торможения, при более сложном законе движения привести графики).

	1.2 Вид момента сопротивления во всем диапазоне вращения:
	
	Постоянный

Квадратичный

Линейный

Другой (привести кривую момента)

	1.3 Пусковой момент (нагрузка), % от номинального
	
	

	1.4 Диапазон изменения частоты вращения
	Мин

Макс
	Об/мин

Об/мин

	1.5 Точность поддержания скорости, % от номинальной
	

	1.6 Рабочий механизм (указать тип)
	

	1.7 Мощность, потребляемая нагрузкой во всех режимах работы, кВт
	

	1.8 Наличие электромагнитного тормоза
	Встроенного в двигатель/ на исполнительном органе/ без эл.-магн. тормоза

	2 Преобразователь частоты

	2.1 Номинальная мощность:
в двигательном режиме
в тормозном режиме
	
	кВт

кВт

	2.2 Напряжение питания
	
	В

	2.3 Частота питающей сети
	
	Гц

	2.4 Температура окружающей среды
	
	0С

	2.5 Тип охлаждения
	Воздушное            Водяное

	2.6 Высота установки над У.М.
	
	м

	2.7 Степень защиты
	IP00,  IP20,  IP21,  IP23,  IP43,  IP54

	2.8 Длина кабеля между преобразователем и двигателем
	
	м


	3 Двигатель (данные с шильдика на корпусе двигателя)

	3.1 Номинальная мощность двигателя
	
	кВт

	3.2 Номинальное напряжение  / 
	
	В

	3.3 Номинальный ток  / 
	
	А

	3.4 cos()
	

	3.5 КПД
	

	3.6 Номинальная частота вращения
	
	Об/мин

	3.7 Частота питающей сети
	
	Гц

	3.8 Кратность пускового момента двигателя
	
	

	3.9 Степень защиты по IP
	

	3.10 Исполнение по взрывозащищенности
	Невзрывозащищенное     или указать класс:

	3.11 Максимальная допустимая скорость двигателя
	
	Об/мин

	3.12 Конструктивное исполнение по способу монтажа
	IM B3 (горизонтально на лапах)/ другое

	3.13 Охлаждение
	Естественное/ принудительное

	4 Способ управления приводом (описать словами или представить возможную схему)

Например: аналоговое задание скорости от потенциометра, задание набора фиксированных скоростей, задание скорости от устройства верхнего уровня (контроллера). Для многодвигательных приводов описать способ взаимодействия двигателей (например, синхронное вращение, совместная работа на один вал и т. п.).



	4.1 Количество аналоговых входов
	
	–10...+ 10В, 4...20мА, 0...10В, 0...20мА

	4.2 Количество аналоговых выходов
	
	

	4.3 Количество дискретных входов
	
	указать напряжение

	4.4 Количество дискретных выходов
	
	транзистооры/реле, указать напряжение и ток

	4.5 Наличие сетевых интерфейсов
	
	Profibus, CAN, USS, PPI; 

	4.6 Наличие уже установленного датчика обратной связи по скорости
	
	Тип, характеристики
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